
M A N I P U L A T O R  D O  R A B O W A N I A

Manipulator do rabowania MDR-CZAPLA jest urzàdzeniem s∏u˝àcym do demonta˝u ∏uków ocio -
so wych obudowy chodnikowej. Urzàdzenie pozwala na bezpieczne zrabowanie ∏uku ociosowego
obudowy bez koniecznoÊci przebywania ludzi w bezpoÊrednim sàsiedztwie w czasie rabowania.
Konstrukcja urzàdzenia przystosowana jest do zabudowy na rynnie przenoÊnika zgrzeb∏owego
podÊcianowego.
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CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

ZAKRES PRACY ROBOCZY
WYSUW RAMIENIA [mm] 1400 – 2600

PODNOSZENIE RAMIENIA [mm] 1630 – 2570

KÑT OBROTU RAMIENIA [°] 90

SCHEMAT

SYSTEMOWE WDRA˚ANIE NOWYCH ROZWIÑZA¡

WYSOKOÂå WYROBISKA [mm] 2600 – 3800

MAKS. CIÂNIENIE ROBOCZE [MPa] 30
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