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Wspó∏pracujemy z wieloma firmami o zasi´gu globalnym takimi jak: CATERPILLAR, SANDVIK, FAMUR, FESTO, ALSTOM,
BROETJE, ROSENDAHL, FLS, YASKAWA, AEROLIFT, DRAGFLOW.

Parametry technologiczne projektowanych ciàgów technologicznych do sto sowujemy do indywidualnych parametrów
wydaj no Êciowych, warun ków obiektów oraz oczekiwanych przez inwestora rezultatów koƒcowych. Linie technologiczne
produkowane przez SIGMA S.A. znalaz∏y zastoso wa nie w wielu zak∏adach w Polsce.

Ciàg∏y, dynamiczny rozwój spó∏ki SIGMA S.A. gwarantowany jest przez dzia∏anie zgodne z jasnà strategià rozwoju,
ukierunkowanà politykà kadrowà oraz przejrzystà strukturà zarzàdzania.

¸àczàc wieloletnie doÊwiadczenie oraz umiej´tnoÊç precyzyjnej analizy wymagaƒ naszych partnerów zapewniamy
efektyw noÊç i funkcjonalnoÊç proponowanych rozwiàzaƒ. Bardzo szeroki wachlarz produkowanych przez nas urzàdzeƒ
takich jak: manipulatory przemys∏owe, wentylatory lutniowe, systemy transportu taÊmowego i zgrzeb∏owego, przesiewacze,
pozwala nam na oferowanie z∏o˝onych systemów technologicznych. Nasze produkty poddawane sà badaniom technicznym
w jedno stkach badawczych i naukowych.

Maszyny i urzàdzenia produkowane przez SIGMA S.A. pracujà w Argen tynie, Rumunii, Czechach, Turcji, BoÊni, Ukrainie,
Meksyku, Kolumbii, Maroku. JesteÊmy uznawanym i cenionym na rynku partnerem.

Spó∏ka Akcyjna SIGMA jest prywatnà firmà, która zosta∏a za∏o˝ona 17 maja 1996 roku przez Jana Hajduka. G∏ówna siedziba
firmy znaj du je si´ w województwie lubelskim, w miejscowoÊci Barak ko∏o Lublina. Ponadto na terenie Polski funkcjonuje
biuro regionalne SIGMA SILESIA w Knurowie. Podstawowym celem dzia∏alnoÊci spó∏ki SIGMA S.A. jest

w zakresie projektowania oraz produkcji maszyn, urzà dzeƒ i kom pleksowych technologii dla potrzeb przemys∏u wydoby wczego,
technologii przetwarzania odpa dów, transportu bliskiego oraz automatyki przemys∏owej.

Wieloletnie doÊwiadczenie, w∏asne biuro konstrukcyjno-technologiczne, nowo czesny i rozbudowany park maszynowy,
wysoce wykwalifikowana kadra oraz Êcis∏a wspó∏praca z centrami badawczo-rozwojowymi oraz uczelniami wy˝szymi
umo˝liwia SIGMIE reali zacj´ nowatorskich roz wià zaƒ, ka˝dorazowo dosto so wa nych do indywidualnych wymagaƒ klientów
przy jednoczesnym zachowaniu najwy˝szej jakoÊci produktów.

SYSTEMOWE WDRA˚ANIE NOWYCH ROZWIÑZA¡ 

MANIPULATORY PRZEMYS¸OWE



SYSTEMOWE WDRA˚ANIE NOWYCH ROZWIÑZA¡

Ergonomiczna r´kojeÊç, dzi´ki której unoszenie elementów
wykonuje si´ szybko, ∏atwo oraz bez wysi∏ku. 

Idealnie sprawdza si´ w centrach dystrybucyjnych 
i magazynach, gdzie jest potrzeba p∏ynnej pracy. 

LIFTIT wyposa˝ony w chwytak pró˝niowy umo˝liwia 
transportowanie zarówno kartonów, baga˝y jak i worków. 

W standardowym wyposa˝eniu posiada hak, 
pozwalajàcy na ∏atwe przenoszenie wiader. 

Jak to dzia∏a?
Po przy∏o˝eniu przystawki do powierzchni elementu i przyciÊni´ciu, uruchamiamy pró˝ni´. Uchwycony przedmiot unoszo ny
jest dzi´ki proporcjonalnemu wyzwalaczowi góra/dó∏, za pomocà przycisków sterujàcych. U˝ytkownik sam decyduje
kiedy i jak szybko powinien podnosiç. Im mocniej naciskasz, tym szybszy ruch. W po∏àczeniu ze swobodnym obrotem
∏adunku u∏atwia ostro˝ne i precyzyjne od∏o˝enie ∏adunku. 

G∏ówne zalety
Chwytak pró˝niowy jest niezb´dny w przypadku wysokiej wydajnoÊci pracy. Jego uniwersalnoÊç oraz mo˝liwoÊç szyb kiego
przezbrajania pozwala na uchwycenie materia∏ów o p∏askich lub nierównych powierzchniach, do ró˝nych aplikacji 
o ró˝nych ci´˝arach. Oferujemy szereg standardowych rozwiàzaƒ pró˝niowych z jednà, dwiema, czterema, lub wi´kszà
iloÊcià przyssawek, a w przypadku gdy wÊród standardowych nie znajdziemy rozwiàzania, nasz zespó∏ zaprojektuje 
i wykona chwytak specjalnie dla Twoich potrzeb.

Bezpieczeƒstwo

Funkcje „kontrolera ràczka”
n sterowanie podnoszeniem i opuszczaniem
n si∏ownik linkowy jazda góra/dó∏
n w∏àczanie/wy∏àczanie chwytaka 

podciÊnieniowego

Funkcje reszty uk∏adu
n sygnalizacja o zasilaniu spr´˝onym powietrzem
n sygnalizacja o uchwyceniu przedmiotu
n sygnalizacja o poziomie podciÊnienia 
n filtroreduktor z zaworem odcinajàcym 
n uk∏ad ograniczajàcy skok chwytaka 

po utracie obcià˝enia
n automatyczne opuszczanie po zaniku zasilania
n kontrola poziomu podciÊnienia 

PodciÊnieniowy
do worków

Wid∏owy
do palet

PodciÊnieniowy
z jednà przyssawkà

PodciÊnieniowy
do opakowaƒ

Flansza
monta˝owa 
do szybkiej

zmiany 
chwytaków

SIGMA LIFT IT

CHWYTAKI  STANDARDOWE
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MANIPULATORY PRZEMYS¸OWE

SIGMA ML to manipulator z si∏ownikiem pneumatycznym ze zintegrowanà linkà unoszàcà.
Wraz z zaprojektowanym i wykonanym chwytakiem znajduje zastosowanie przy pracach
zwiàzanych np. z paletyzacjà lub depaletyzacjà. Zaprojektowany dla ka˝dej bran˝y, gdzie
wyst´puje potrzeba szybkiej pracy, od przemys∏u drzewnego po bran˝e spo˝ywczà, równie˝
w strefie EX. Wyposa˝ony w p∏yt´ stabilizacyjnà oraz teleskopowy s∏up, z ∏atwoÊcià za 
pomocà wózka wid∏owego lub „paleciaka” umo˝liwia przestawienie manipulatora w dowolne
miejsce. 

ML
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3000

MANIPULATOR
SIGMA
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SYSTEMOWE WDRA˚ANIE NOWYCH ROZWIÑZA¡

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

UDèWIG  [kg] 35 50

WYSOKOÂå PODNOSZENIA  [mm] 300 - 1800 300 - 1800

MINIMALNY PROMIE¡ R  [mm] 525 300

MAKSYMALNY PROMIE¡ R  [mm] 3000 2000

360° 320°

tor
jezdny

wózek

p∏yta
przy∏àczeniowa

Hr min. =
2000 mm

H
maks.

R min. R maks.

Obszar
roboczy Hp

360° 320° 360°

Hr
min.

H
maks.

H
maks.

R min. R maks.

Obszar
roboczy

360° 320° 360°

Hr
min.

R min. R maks.

Obszar
roboczyHpHp

360° 320° 360°

Hr
min.

H
maks.

360°

R min. R maks.

Obszar
roboczy Hp

ML - SK
KOLUMNOWY

ML - MK
Z P¸YTÑ PRZESTAWNÑ

ML - SP
PODWIESZANY

ML - PJ
PODWIESZANY JEZDNY

PARAMETRY
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MANIPULATORY PRZEMYS¸OWE

0,6

50

6000

ML-ZMANIPULATOR
SIGMA

SIGMA ML-Z to idealna alternatywa dla ̋ urawi i prostych wciàgarek. Pozwala na wykonanie
operacji podnoszenia i przemieszczania ∏adunków w dowolnym kierunku. Umo˝liwia p∏ynny
ruch przenoszonego elementu i jest pod sta∏à kontrolà operatora. Urzàdzenie zasilane jest
tyko spr´˝onym powietrzem, a jego maksymalny udêwig to 50 kg. 
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360°

Hr min. =
2000 mm

H
maks.

R min. R maks.

Obszar
roboczy

Hp

R min. R maks.

Obszar
roboczy

Obszar
roboczy

Hp Hp

H
maks.

A

270°

360°

270°

Hr min. =
2000 mm

H
maks.

Hr
min.

360°

B

SYSTEMOWE WDRA˚ANIE NOWYCH ROZWIÑZA¡

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

UDèWIG  [kg] 50

WYSOKOÂå PODNOSZENIA  [mm] 300 - 2100

MINIMALNY PROMIE¡ R  [mm] 450 - 650

MAKSYMALNY PROMIE¡ R  [mm] 2000 - 6000

PARAMETRY

ML - ZK KOLUMNOWY

ML - ZP PRZYÂCIENNY ML - ZJ SUWNICOWY JEZDNY
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MANIPULATORY PRZEMYS¸OWE

XSMANIPULATOR
SIGMA

0,6

180

3000
¸atwy w obs∏udze balanser pneumatyczny z ramieniem przegubowym. Zaprojektowany 
i przygotowany do transportu w dowolnym kierunku ∏adunków o wadze nieprzekraczajàcej
85 kg.
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360°

360°

300°

360°

360°

300°

360°

360°

300°

tor
jezdny

wózek

p∏yta
przy∏àczeniowa

Hr
min.

Hr
min.

H
maks.

H
maks.

H
maks.

Hr
min.

Hr
min.

R min. R maks.

Obszar
roboczyHp

360°

360°

300°

H
maks.

R min. R maks.

Obszar
roboczyHp

R min. R maks.

Obszar
roboczyHp

R min. R maks.

Obszar
roboczy Hp

SYSTEMOWE WDRA˚ANIE NOWYCH ROZWIÑZA¡

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

UDèWIG  [kg] 50 90 125 180

WYSOKOÂå PODNOSZENIA  [mm] 1700 1400 1100 800

MINIMALNY PROMIE¡ R  [mm] 850 700 600 500

MAKSYMALNY PROMIE¡ R  [mm] 3000 2500 2000 1500

PARAMETRY

XS - SK STACJONARNY NA KOLUMNIE XS - MK Z P¸YTÑ PRZESTAWNÑ

XS - SP STACJONARNY PODWIESZANY XS - PJ PODWIESZANY JEZDNY
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MANIPULATORY PRZEMYS¸OWE

SMANIPULATOR
SIGMA

0,6

230

3500
Ma∏ogabarytowe urzàdzenie do transportu r´cznego elementów o masie nawet 230 kg.
Niewielki rozmiar i mo˝liwoÊç balansowania przenoszonym produktem, przek∏ada si´ na 
∏atwoÊç w obs∏udze i skutecznoÊç w dzia∏aniu.
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360°

360°

300°

360°

360°

300°

360°

360°

300°

tor
jezdny

wózek

p∏yta
przy∏àczeniowa

Hr
min.

Hr
min.

H
maks.

H
maks.

H
maks.

Hr
min.

Hr
min.

R min. R maks.

Obszar
roboczy

360°

360°

300°
H

maks.

R min. R maks.

Obszar
roboczyHp

R min. R maks.

Obszar
roboczyHp

R min. R maks.

Obszar
roboczy HpHp

SYSTEMOWE WDRA˚ANIE NOWYCH ROZWIÑZA¡

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

UDèWIG  [kg] 80 120 160 230

WYSOKOÂå PODNOSZENIA  [mm] 1850 1600 1300 1050

MINIMALNY PROMIE¡ R  [mm] 1000 850 750 650

MAKSYMALNY PROMIE¡ R  [mm] 3500 3000 2500 2000

PARAMETRY

S - SK STACJONARNY NA KOLUMNIE S - MK Z P¸YTÑ PRZESTAWNÑ

S - SP STACJONARNY PODWIESZANY S - PJ PODWIESZANY JEZDNY
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MANIPULATORY PRZEMYS¸OWE

MMANIPULATOR
SIGMA

0,6

470

4000 Zoptymalizowana konstrukcja ramion urzàdzenia umo˝liwia na niewielkim promieniu
wysi´gnika i przy niskiej zabudowie, przenoszenie ci´˝kich elementów.  
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360°

360°

300°

360° 360°

300°

360°

300°

tor
jezdny

wózek

p∏yta
przy∏àczeniowa

Hr
min.

360°

Hr
min.

H
maks.

H
maks.

H
maks.

Hr
min.

Hr
min.

R min. R maks.

Obszar
roboczyHp

360° 360°

300°
H

maks.

R min. R maks.

Obszar
roboczyHp

R min. R maks.

Obszar
roboczy Hp

R min. R maks.

Obszar
roboczy Hp

M - SK STACJONARNY NA KOLUMNIE M - MK Z P¸YTÑ PRZESTAWNÑ

M - SP STACJONARNY PODWIESZANY M - PJ PODWIESZANY JEZDNY

SYSTEMOWE WDRA˚ANIE NOWYCH ROZWIÑZA¡

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

UDèWIG  [kg] 100 150 230 330 470

WYSOKOÂå PODNOSZENIA  [mm] 2300 2000 1700 1400 1100

MINIMALNY PROMIE¡ R  [mm] 1100 1000 850 750 650

MAKSYMALNY PROMIE¡ R  [mm] 4000 3500 3000 2500 2000

PARAMETRY
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MANIPULATORY PRZEMYS¸OWE

LMANIPULATOR
SIGMA

0,6

700

4000 Wraz z dostosowanym chwytakiem, umo˝liwia operatorowi transport r´czny ∏adunku 
w sposób ∏atwy, szybki i precyzyjny. Zastosowanie najwy˝szej klasy podzespo∏ów au to matyki
i pneumatyki renomowanych firm czyni prac´ z manipulatorem w pe∏ni bezpiecznà.
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360°

360°

300°

360°
360°

300°

tor
jezdny

wózek

p∏yta
przy∏àczeniowa

Hr
min.

Hr
min.

H
maks.

H
maks.

H
maks.

Hr
min.

R min. R maks.

Obszar
roboczyHp

R min. R maks.

Obszar
roboczyHp

360°
360°

300°

Hr
min.

H
maks.

360°

360°

300°

R min. R maks.

Obszar
roboczy Hp

R min. R maks.

Obszar
roboczy Hp

L - SK STACJONARNY NA KOLUMNIE L - MK Z P¸YTÑ PRZESTAWNÑ

L - SP STACJONARNY PODWIESZANY L - PJ PODWIESZANY JEZDNY

PARAMETRY
SYSTEMOWE WDRA˚ANIE NOWYCH ROZWIÑZA¡

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

UDèWIG  [kg] 200 280 400 530 700

WYSOKOÂå PODNOSZENIA  [mm] 2300 2000 1700 1400 1100

MINIMALNY PROMIE¡ R  [mm] 1150 1050 850 750 650

MAKSYMALNY PROMIE¡ R  [mm] 4000 3500 3000 2500 2000
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MANIPULATORY PRZEMYS¸OWE

XLMANIPULATOR
SIGMA

0,6

950

4500

Manipulator pneumatyczny do zastosowania w przemyÊle ci´˝kim. Dla poprawy ergonomii
manipulowania chwyconymi elementami, zastosowano wspomaganie ruchu obrotowego 
w osi s∏upa. 

KG

MPa

R
 maks.

 mm

M
AK

S.
 OBCIÑ˚ENIE

ZA
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ANIE
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IE¡         PRACY

W
SP

OMAGANIE 

O B R OTÓ
W

PN
EUMATYCZNE
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SYSTEMOWE WDRA˚ANIE NOWYCH ROZWIÑZA¡

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

UDèWIG  [kg] 280 400 550 750 950

WYSOKOÂå PODNOSZENIA  [mm] 2300 2000 1700 1400 1100

MINIMALNY PROMIE¡ R  [mm] 1650 1400 1250 1000 900

MAKSYMALNY PROMIE¡ R  [mm] 4500 4000 3500 3000 2500

R min. R maks.

Obszar
roboczyHp

R min. R maks.

Obszar
roboczyHp

R min. R maks.

Obszar
roboczyHp

360°

360°

300°

360°

360°

300°

tor
jezdny

wózek

p∏yta
przy∏àczeniowa

Hr
min.

H
maks.

H
maks.

Hr
min.

360°

360°

300°

H
maks.

Hr
min.

XL - SK
STACJONARNY
NA KOLUMNIE

XL - SP STACJONARNY PODWIESZANY XL - PJ PODWIESZANY JEZDNY

PARAMETRY
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MANIPULATORY PRZEMYS¸OWE

XXLMANIPULATOR
SIGMA

0,6

1500

4500

Najwi´kszy manipulator pneumatyczny, przeznaczony do transportu ∏adunków o masie
powy˝ej tony. Mo˝e byç alternatywà dla ma∏ych suwnic. Zastosowanie wielu dodat ko wych
rozwiàzaƒ technicznych (hamulce w osi chwytaka, wspomaganie obrotu w osi kolumny 
i wysi´gnika) umo˝liwia w pe∏ni ergonomiczne i bezpieczne manipulowanie ∏adunkiem w wielu
osiach. 
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R min. R maks.

Obszar
roboczyHp

R min. R maks.

Obszar
roboczyHp

R min. R maks.

Obszar
roboczyHp

360°

360°

300°

360°

360°

300°

tor
jezdny

wózek

Hr
min.

H
maks.

H
maks.

Hr
min.

p∏yta
przy∏àczeniowa

360°

360°

300°

H
maks.

Hr
min.

XXL - SK
STACJONARNY
NA KOLUMNIE

XXL - SP STACJONARNY PODWIESZANY XXL - PJ PODWIESZANY JEZDNY

SYSTEMOWE WDRA˚ANIE NOWYCH ROZWIÑZA¡

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

UDèWIG  [kg] 550 750 950 1200 1500

WYSOKOÂå PODNOSZENIA  [mm] 1700 1500 1250 1100 950

MINIMALNY PROMIE¡ R  [mm] 1250 1100 1000 900 750

MAKSYMALNY PROMIE¡ R  [mm] 4500 4000 3500 3000 2500

PARAMETRY
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MANIPULATORY PRZEMYS¸OWE

SIGmove
MOBILNY PODNOÂNIK

AKUMULATOROWY

SIGmove to uniwersalny podnoÊnik elektryczny o szerokim zastosowaniu. Urzàdzenie jest
bazà do zamontowania ró˝nego rodzaju przystawek umo˝liwiajàcych podnoszenie i prze -
mie szczanie dowolnego rodzaju elementów, pojemników i opakowaƒ o masie do 130 kg. Jego
konstrukcja zapewnia wygodnà, bezpiecznà i szybkà prac´.

KG

ZA
SILANIE

AKUM ULATORO
W

E

DW
IE 

 PR¢DKOÂCI

PO D N OSZEN
IA

H
L

M
AK

S.
 OBCIÑ˚ENIE

20
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SYSTEMOWE WDRA˚ANIE NOWYCH ROZWIÑZA¡

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

WERSJA M L

WYSOKOÂå PODNOSZENIA [mm] 1600 2000

UDèWIG [kg] 130

SZYBKOÂå�PODNOSZENIA [mm/s] 110

AKUMULATOR 9 Ah, 24 V DC, typ AGM

¸ADOWARKA zintegrowana, 115 - 24 V AC

CZAS ¸ADOWANIA [h] 8

MINIMALNA ILOÂå CYKLÓW PRACY 43

KLASA SZCZELNOÂCI IP41

MATERIA¸ WYKONANIA stal, aluminium

n elektryczna winda góra/dó∏   n sterowanie zintegrowane w uchwycie  n dwustopniowa pr´dkoÊç podno sze nia/
opuszczania  n system soft start/stop  n system zabezpieczenia opuszczania windy przy utracie zasilania  n system
zabezpieczenia przed przecià˝eniem  n bezobs∏ugowy akumulator zasilajàcy  n zintegrowana ∏adowarka z zabezpiecze-
niem przed prze∏adowaniem akumulatora  n ergonomiczny uchwyt z regulacjà wysokoÊci mocowania  n podstawa
jezdna u∏atwiajàca precyzyjne prowadzenie w ograniczonych przestrzeniach  n centralny mechanizm hamujàcy oraz blokady
skr´tu kó∏ u∏atwiajàcy utrzymanie toru jazdy.

FUNKCJE URZÑDZENIA

PRZYK¸ADOWE PRZYSTAWKI
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CHWYTAK

ZACISKOWY
CHWYTAK

DO SKRZY¡

CHWYTAK

DO BLACH
CHWYTAK

DO OPAKOWA¡
CHWYTAK

DO BOBIN

CHWYTAK

PODCIÂNIENIOWY

MANIPULATORY PRZEMYS¸OWE

CHWYTAKI
PRZYSTAWKI

SIGMA S.A. od 25 lat znana jest na rynku z nieszablonowego, kreatywnego podejÊcia do zagadnieƒ technicznych. 
W odpowiedzi na zapotrzebowanie rynku projektujemy i wdra˝amy urzàdzenia transportu bliskiego wraz z dostosowanymi
chwytakami. Manipulatory przemys∏owe sà produktem polskim, produkowanym w fabryce pod Lublinem. Posiadamy
w∏asne biuro konstrukcyjne oraz doÊwiadczony zespó∏ technologów i automatyków. 

Nadany przez Ministra status CBR (centrum badawczo-rozwojowego), umo˝liwia nam nieustanne rozwijanie produktów,
dostosowujàc je do zaleceƒ u˝ytkowników. 

Stosujemy najwy˝szej klasy podzespo∏y do systemów pneumatycznych i automatycznych, zawsze renomowanych firm.
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CHWYTAK

DO TELEWIZORÓW

CHWYTAK

DO TARCZ
CHWYTAK

DO WORKÓW
JUTOWYCH

CHWYTAK OBROTOWY

DO ZBIORNIKÓW

CHWYTAK

DO BECZEK
CHWYTAK

WID¸OWY
PRZYSTAWKA

HAKOWA

PRZYSTAWKA

DO MAèNIC
CHWYTAK PODCIÂNIENIOWY

DO BECZEK

SYSTEMOWE WDRA˚ANIE NOWYCH ROZWIÑZA¡
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MANIPULATORY PRZEMYS¸OWE

PROGRAMOWANIE robotów przemys∏owych Yaskawa

SERWIS ROBOTÓW przemys∏owych

Projektowanie i wykonywanie ZROBOTYZOWANYCH 
ORAZ ZAUTOMATYZOWANYCH STANOWISK

OKREÂLENIE WYMAGA¡ I PRZYGOTOWANIE 
KONCEPCJI UK¸ADU STEROWANIA
Doradztwo techniczne w zakresie udoskonalenia 
procesów produkcyjnych i maszyn w celu 
zwi´kszenia wydajnoÊci, ograniczenia awaryjnoÊci.

WYKONYWANIE KOMPLETNYCH 
SYSTEMÓW STEROWANIA
maszyn i instalacji technologicznych 
z wykorzystaniem sterowników PLC 
(standard komunikacji Profinet, Profibus, 
Ethernet IP, Modbus TCP, Modbus RTU, IO-Link)

PROGRAMOWANIE sterowników PLC, 
(Siemens, Allen Bradley, Schneider, IDEC)

WIZUALIZACJE PROCESÓW PRZEMYS¸OWYCH
z wykorzystaniem paneli operatorskich HMI 
i komputerowych stacji SCADA

PROJEKTOWANIE schematów elektrycznych

ROZRUCHY I TESTY FUNKCJONALNE URZÑDZE¡
- pomoc przy uruchomieniu

PROJEKTOWANIE ORAZ MONTA˚ paneli operatorskich,
stanowisk produkcyjnych, kontrolnych i pomiarowych

SZKOLENIA dla obs∏ugi oraz personelu technicznego

PROJEKTOWANIE uk∏adów pneumatycznych

Aparatura KONTROLNO-POMIAROWA

WYKONYWANIE SYSTEMÓW WIZYJNYCH
do kontroli jakoÊci wykonanych elementów

AUTOMATYKA

ROBOTYKA

Wykonywanie AUDYTÓW BEZPIECZE¡STWA dla maszyn,
modernizacje systemów bezpieczeƒstwa

MODERNIZACJE uk∏adów sterowania maszyn, linii

SERWISELEKTRONIKA

PRZENOSZENIE, MONTA˚ i obs∏uga MASZYN

PAKOWANIE, paletyzacja, depaletyzacja

ROBOTY wspó∏pracujàce - COBOTY

SPECJALIZUJEMY SI¢
W APLIKACJACH:

Projektowanie uk∏adów ELEKTRONICZNYCH
Projektowanie P¸YTEK PCB

GWARANCYJNY I POGWARANCYJNY
automatyki przemys∏owej

DZIA¸ BADA¡ I ROZWOJU specjalizuje si´ w projektowaniu i wdro˝eniach nowoczesnych systemów automatyki 
i sterowania, robotyki, a tak˝e aparatury kontrolnej i pomiarowej. Wykonywane przez naszych in˝ynierów projekty
znaczàco wp∏ywajà na dzia∏alnoÊç naszych Klientów, zwi´kszajàc sprawnoÊç, wydajnoÊç i bezpieczeƒstwo realizowanych
przez nich procesów. Wykonujemy projekty dostosowane do indywidualnych wymagaƒ odbiorcy przy zachowaniu wszelkich
norm i zasad bezpieczeƒstwa. Dzi´ki doÊwiadczeniu i otwartoÊci na nowe rozwiàzania jesteÊmy w stanie sprostaç
ka˝demu wyzwaniu.
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SYSTEMOWE WDRA˚ANIE NOWYCH ROZWIÑZA¡ 

PATENTY
INNOWACYJNOÂå

CERTYFIKATY
JAKOÂå

Zg∏oszenia do

Wdro˝one i ciàgle udoskonalane

PN-EN

2001 - 2022

PATENTÓW

URZ¢DU PATENTOWEGO Rzeczpospolitej Polskiej w latach

SYSTEMY ZARZÑDZANIA JAKOÂCIÑ w SIGMA S.A.

SYSTEMY ZARZÑDZANIA JAKOÂCIÑ
ISO 9001:2015
PN-EN

WYMAGANIA JAKOÂCI
DOTYCZÑCE SPAWANIA MATERIA¸ÓW METALOWYCH 

ISO 3834-2
PN-EN

POZIOM CERTYFIKACJI CL1

NATOWSKI KOD PODMIOTU

GOSPODARKI NARODOWEJ 

SPAWANIE POJAZDÓW SZYNOWYCH I ICH CZ¢ÂCI SK¸ADOWYCH

NADANY PRZEZ WOJSKOWE CENTRUM NORMALIZACJI, 
JAKOÂCI I KODYFIKACJI

15085-2:2007

NCAGE

2523H

137 80ZG¸OSZE¡

ZG¸OSZE¡
POZOSTAJÑCYCH
DO ROZPATRZENIA

32 29
WZORY
U˚YTKOWE
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SIGMA S.A.

Barak 6, 21-002 Jastków

e-mail handlowy@sigmasa.pl
tel. +48 81 502 33 33
faks +48 81 502 25 53

SIGMASA.pl

DZIA¸ HANDLOWY

e-mail adam.burdyszek@sigmasa.pl
tel. +48 734 219 203

e-mail wojciech.gurdziel@sigmasa.pl
tel. +48 795 577 845

e-mail dfeldman@sigmasa.pl
tel. +48 662 122 057


