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A SIGMA egy magantulajdonban Iévé részvénytarsasag. Jan Hajduk alapitotta 1996. majus 17-én. Székhelyiink a Lubelskie
vajdasagban talalhatd, Barak varosaban, Lublinban. Ezenkiviil a SIGMA SILESIA regionalis irodat mikadtet Knurow-ban.
A SIGMA S.A. 16 célja:

. 0J MEGOLDASOK ATFOGO MEGVALOSITASA™

gépek, berendezések és egyedi miiszaki megoldasok tervezéséhez és gyartasahoz kiilonbozo iparagak szamara, mint példaul
a hulladékkez, banyaszat és anyagmozgatas.

Sokéves tapasztalatunk, sajat technoldgiai és mérndki tervezéirodank, modern és fejlett gépparkunk, magasan képzett szemé-
lyzetiink és szoros egyiittmikodésiink a kutatasi és fejlesztési egységekkel és egyetemekkel lehetové teszi a SIGMA szamara,
hogy innovativ megoldasokat valésitson meg, amelyek mindegyike az iigyfelek egyedi igényeihez igazodik, fenntartva a legma-
gasabb mindségi termékeket.

ota

Tobb éves tapasztalatunkat és partnereink pontos igényeinek elemzését dtvozve biztositjuk a javasolt megoldasok
hatékonysagat és funkcionalitasat. A termékek széles skalajat gyartjuk, lehetdvé téve, hogy a SIGMA fejlett mdszaki
rendszereket kinaljon az anyagok és aruk mozgatasaval, kezelésével és csomagolasaval kapcsolatban.

A SIGMA S.A. nagy tapasztalattal rendelkezik gépek és berendezések gyartasaban és szallitasaban Argentinaba,
Csehorszagba, Torokorszagba, Boszniaba, Kolumbiaba, Mexikaba és Lengyelorszag szamos pontjara. A SIGMA S.A. elismert
piacvezeto.

A SIGMA S.A. szamos globalis partnerrel miikodik egyiitt, mint példaul a CATERPILLAR, SANDVIK, FAMUR, FESTO, ALSTOM,
BROETJE, ROSENDAHL, FLS, YASKAWA, AEROLIFT, DRAGFLOW.

A SIGMA széles kori ismeretekkel rendelkezik abban, hogy személyre szabott megoldasokat nydjtson szamos vallalat
és szektor szamara, ahol figyelembe veszik az egyes alkalmazasok egyedi kdvetelményeit. A SIGMA altal gyartott tech-
nolégiai sorokat Lengyelorszag szamos lizemében alkalmazzak.

A SIGMA folyamatos, dinamikus fejlodését vilagos fejlesztési stratégia, célzott és atlathato humanerdforras-politika és
iranyitasi struktira garantalja.




0J MEGOLDASOK
seva LIFT IT

Az ergonomikus fogantyd, amelynek kdszonhet6en

a terhek emelése gyorsan, egyszeriien és konnyedén torténik.
Tokéletes megoldas eloszté kozpontok és raktarak szamara,
ahol zokkenémentes és hatékony miikédésre van sziikség.

A vakuumos megfogéval felszerelt LIFT IT lehetdvé teszi mind
a kartonok, csomagok vagy zsakok szallitasat.

A standard véltozat tartalmaz egy tovahbi horgot,

amely lehétové teszi vodrok egyszer(i kezelését.

STANDARD MEGFOGOK

Adapter

e = Vékuum,os az I:Il megfogék
' megfogo gyors cseréjéhez
zsakokhoz és telepitéséhez
Villa kialakitasa Vakuumos megfogo ) ]
megfogo raklapokhoz egy tapadcékoronggal Biztonsag

A kezel6 altal végrehaijtott fogantyi jellemzéi:
M fel/le mozgasok vezérlése

B linearis miikddtetd, fel/le mozgasok

B vakuumos megfog6 be- és kikapcsolasa

D

A rendszer egyéb jellemzoi:

W siiritettlevegd-ellatas jelzése

B a rakomany varakozasi jelzése

B vakuumszint-jelzés

B reduktor elzarészeleppel

B a megfog6 Ioketcsdkkentd rendszere a terhelés
elvesztése esetén

B automatikus siillyesztés aramkimaradas esetén

B vakuumszint szabélyozas

Vakuumos megfogo
csomagokhoz

Hogyan miikodik?

Miutéan a tartot a terhelés feliiletére helyezte és megnyomta, a vakuum aktivalodik. A szallitott terhet egy aranyos fel/le
kapcsol6 emeli fel a vezérldgombok segitségével. A kezel6 donti el, mikor és milyen gyorsan emeljen. Minél erdsebben
nyomja, annal gyorsabban mozog. A rakomany szabad forgasaval egyiitt megkénnyiti a teher dvatos és pontos elhelyezését.

A legfontosabh eldnydk

A véakuumos megfogd elengedhetetlen a magas munkahatékonysaghoz. Sokoldaliséga és a gyors Gjra szerszamcsere
képessége lehetdveé teszi a terhek kezelését sik vagy egyenetlen feliiletekkel, kiilonbdz6 alkalmazasokhoz és terhelésekhez.
Szamos standard vakuummegoldast kinalunk egy, kettd, négy vagy tébb tapaddkoronggal, és ha a standard megoldas nem
elegendd, csapatunk megtervezi és legyartja a kifejezetten az On igényeire szabott megfogot.



IPARI MANIPULATOROK

MANIPULATOR
SIGMA

Al
S
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g.“:-"/f% A SIGMA ML manipulator pneumatikus miikddtet6vel és integralt emeldkabellel van felsze-
» 50 relve. Ezt a manipuléatort az egyedileg tervezett és gyartott megfogoval egyiitt raklapozassal
vagy raklaprol vald levétellel kapcsolatos feladatokhoz hasznaljak. Minden olyan iparagban
alkalmazhato, ahol a munkahatékonysag novelésére van sziikség, a faipartél az élelmiszeri-
Q;y%“‘”’o@ parig, az EX z6nén beliil is. A manipulator stabilizald lemezzel és teleszkdpos / gémoszloppal
& Z 3000 van felszerelve, konnyen mozgathaté barmely helyre / teriiletre targoncéaval vagy raklape-
=0 R .= meldvel.
mm-ben



; UJ MEGOLDASOK
PARAMETEREK

ML - SK ML - MK )
0SZLOPRA SZERELT 0SZLOPRA SZERELHETO, MOBIL

R |

>
<>
<
D>
<
<>
Ny >
Hr min. = max. *
Hr
Munkateriilet 2000mm Munkateriilet min
Hp Hp
R min. R max. R min. R max.
ML - SP ML - PJ
FUGGESZTETT FUGGESZTETT MOZGATHATO
| | |
@ csatlakozd @ @ | : i . i ]|'
- szerel6lap ‘ ‘
-ﬁ [ |
' "\b széllit6kocsi <>
< futé/mozg6 pélya <
>
<> <> H
H max.
max a Hr a Hr
min min.
Munkateriilet Munkateriilet
Hp Hp
R min. R max. R min. R max.

MUSZAKI JELLEMZOK

TEHERBIRAS [kg] 35 50
EMELESI TARTOMANY Hp [mm] 300 - 1800 300 - 1800
LEGKISEBB HATOSUGAR R min [mm] 525 300
MAXIMALIS HATOSUGAR R max [mm] 3000 2000



IPARI MANIPULATOROK

MANIPULATOR
SIGMA

L-Z

'VS‘A”’o A SIGMA ML-Z manipulator idedlis alternativaja a daruknak és az egyszer( emel6knek.
é," % Lehet6vé teszi a teher emelésének és kezelésének miveleteit egy meghatéarozott iranyban.
= 0 Bnaf 6000 A manipulétor lehetdvé teszi a sziikséges mozgasok elvégzését, mikdzben a a gépkezeld

mm-ben ateher mozgéasat teljes feliigyelet alatt tartja. A késziilék csak sdritett levegGvel van ellatva,

a maximalis szallitasi terhelés 50 kg.



; UJ MEGOLDASOK
PARAMETEREK

ML - ZK 0SzZLOPRA SZERELT

P |

Munkateriilet

ML - ZP FALRA SZERELHETO ML - ZJ PORTALTiPUS, MOZGATHATO

= >
¥
mI;IX !F H B
' max. -
Hr min. = Hr
2000 mm Munkateriilet Hp min. Hp Munkateriilet
R min. R max.

MUSZAKI JELLEMZOK

TEHERBIRAS [kg] 50
EMELESI TARTOMANY Hp [mm] 300 - 2100
LEGKISEBB HATOSUGAR R min [mm] 450 - 650

MAXIMALIS HATOSUGAR R max [mm] 2000 - 6000



IPARI MANIPULATOROK

MANIPULATOR
SIGMA

Q}%‘A"To
é’ R % 3000 A SIGMA XS MANIPULATOR - kénnyen kezelhets pneumatikus kiegyenstlyozo forgékarral,
0 max. amelyet igy terveztek és gyartottak, hogy barmilyen 85 kg -os terhet elbirjon.



PARAMETEREK

XS - SK 0SzLOPRA SZERELT

Munkateriilet

R min. R max.

' N

XS - SP FOGGESZTETT

csatlakozo
- szerel6lap .
T8

Munkateriilet

R min. R max.

' N

UJ MEGOLDASOK

XS - MK 0SzLOPRA SZERELHETO, MOBIL

Munkateriilet

R min. R max.

' N

XS - PJ FUGGESZTETT MOZGATHATO

futé/mozg6 pélya

szallitokocsi

Munkateriilet

R min. R max.

' N

MUSZAKI JELLEMZOK

TEHERBIRAS [kg] 50
EMELESI TARTOMANY Hp [mm] 1700
LEGKISEBB HATOSUGAR R min [mm] 850
MAXIMALIS HATOSUGAR R max [mm] 3000

90 125 180
1400 1100 800
700 600 500
2500 2000 1500



IPARI MANIPULATOROK

MANIPULATOR
SIGMA

& %, A SIGMA S MANIPULATOR — kis méretii eszkdz, amely akar 230 kg teher mozgatasat is
= 0 R z 3500 lehet6vé teszi. A kis méret és a szallitott teher kiegyenstlyozasénak lehetdsége a SIGMA S

maX. ben MANIPULATOR minden alkalmazasat hatékonnya és egyszeriivé teszi.



PARAMETEREK

S - SK 0SzLOPRA SZERELT

Munkateriilet

R max.

N

csatlakozo
- szerel6lap

R min.

'

Munkateriilet

R max.

N

UJ MEGOLDASOK

S - MK 0SzLOPRA SZERELT, MOBIL
"~
A
360°, ey
N o M ™~
oS e \ } 360°

Munkateriilet

R max.

N

S - PJ FUGGESZTETT MOZGATHATO

széllitokocsi

futé/mozg6 palya

R min.

'

Munkateriilet

R max.

N

MUSZAKI JELLEMZOK

TEHERBIRAS [kg]
EMELESI TARTOMANY Hp [mm]

LEGKISEBB HATOSUGAR R min [mm]
MAXIMALIS HATOSUGAR R max [mm]

1850
1000
3500

120 160
1600 1300
850 750
3000 2500

230
1050

2000



IPARI MANIPULATOROK

MANIPULATOR
SIGMA

A SIGMA M MANIPULATOR — a merev karrendszer optimalizalt kialakitasa lehetévé teszi
nehéz terhek szallitdsat viszonylag alacsony mennyezet(i teriileteken és alacsony gémsugarral.



PARAMETEREK

M - SK 0SZLOPRA SZERELT

Munkateriilet

R max.

N

M - SP FUGGESZTETT

csatlakozd
- szerel6lap

Munkateriilet

R min. R max.

' N

MUSZAKI JELLEMZOK

TEHERBIRAS [kg]

EMELESI TARTOMANY Hp [mm]
LEGKISEBB HATOSUGAR R min [mm]
MAXIMALIS HATOSUGAR R max [mm]

100
2300
1100
4000

UJ MEGOLDASOK

M - MK 0SzLOPRA SZERELT, MOBIL

360° ///l@ .

s /7%

R min.

Munkateriilet

R max.

N

M - PJ FUGGESZTETT MOZGATHATO

széllitokocsi

futé/mozg6 pélya

R min.

'

Munkateriilet

R max.

N

150 230 330
2000 1700 1400
1000 850 750
3500 3000 2500

470
1100
650
2000



IPARI MANIPULATOROK
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MANIPULATOR
SIGMA

A beallitott megfogoval ellatott manipulator lehet6vé teszi a kezel6 szamara, hogy kdnnyen,
gyorsan és pontosan kezelje a terhet. A legmagasabb min6ségli automatizalas és a meg-
bizhatd gyartoktél szarmazé pneumatikus alkatrészek alkalmazasa teljesen biztonsagossa
teszi a manipulator teljesitményét.



; UJ MEGOLDASOK
PARAMETEREK

L - SK 0SzLOPRA SZERELT L - MK 0SzLOPRA SZERELT, MOBIL

G
w0, 7, = :
Ao TR 360
- o

ﬂ
_ﬂ}r

Munkateriilet Munkateriilet

R min. R max.

4 N

R min. R max.

y N

L - SP FiGGESZTETT L - PJ FUOGGESZTETT MOZGATHATO

futé/mozg6 pélya

csatlakozo

- szerel6lap szallitokocsi

H
max.
Hr Hr
min. Hp Munkateriilet min. Hp Munkateriilet
R min. R max. R min. R max.
' N rd N
MUSZAKI JELLEMZOK
TEHERBIRAS [kg] 200 280 400 530 700
EMELESI TARTOMANY Hp [mm] 2300 2000 1700 1400 1100
LEGKISEBB HATOSUGAR R min [mm] 1150 1050 850 750 650
MAXIMALIS HATOSUGAR R max [mm] 4000 3500 3000 2500 2000

15
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MANIPULATOR
SIGMA




; UJ MEGOLDASOK
PARAMETEREK

XL - SK
0SZLOPRA
SZERELT

Munkateriilet

R max.

XL - SP FUGGESZTETT

csatlakozo
- szerel6lap

300°
PNC
//./ ] =1

Munkateriilet Munkateriilet

R min. R max. R min. R max.

/ N / N

MUSZAKI JELLEMZOK

TEHERBIRAS [kg] 280 400 550 750 950
EMELESI TARTOMANY Hp [mm] 2300 2000 1700 1400 1100
LEGKISEBB HATOSUGAR R min [mm] 1650 1400 1250 1000 900

MAXIMALIS HATOSUGAR R max [mm] 4500 4000 3500 3000 2500



IPARI MANIPULATOROK
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MANIPULATOR
SIGMA

A SIGMA XXL a legnagyobb pneumatikus manipulatorunk, amelyet egy tonna feletti terhek
széllitdsara terveztiink. A kis portaldaruk alternativajanak tekintheté. Szamos kiegészitd
miiszaki megoldés alkalmazasa (fékek a megfogd tengelyében, fojtoszelepek, valamint az
oszlop és a kar tengelyében a forgd mozgasttamogatd szelepek) lehet6vé teszi a terhek ergono-
mikus és hiztonsagos tébbtengelyii kezelését.



; UJ MEGOLDASOK
PARAMETEREK

XXL - SK
0SZLOPRA
SZERELT

Munkateriilet

R maks.

N

XXL - SP FUGGESZTETT

csatlakozo
- szerel6lap

Hp Munkateriilet

R min. R max. R min.

e N e

Munkateriilet

R max.

N

MUSZAKI JELLEMZOK

TEHERBIRAS [kg] 550 750 950
EMELESI TARTOMANY Hp [mm] 1700 1500 1250
LEGKISEBB HATOSUGAR R min [mm] 1250 1100 1000
MAXIMALIS HATOSUGAR R max [mm] 4500 4000 3500

1200 1500
1100 950
900 750
3000 2500



IPARI MANIPULATOROK

SIGmove

ELEKTROMOS
MOBIL EMELO

o 24V

Z
M
g10s&,
o
g 130
g
MELESy A SIGmove egy univerzalis, széleskdriien alkalmazhaté elektromos emeld. A berendezés
éf’ kiilénboz6 valtozati anyagmegfogd-, mozgatd késziilékekkel szerelhetd fel, mely képessé
teszi kiilonféle, akar 130 kg témegdi terhek, konténerek, csomagok emelését és mozgatasat.
é"é? A SIGmove kialakitasa kényelmes, biztonsagos és gyors munkat biztosit a kezel6k szamara.
SEBES

20



UJ MEGOLDASOK ATFOGO BEVEZETESE

ANYAGMOZGATO KESZULEK PELDAK

e

A SIGMOVE ALKALMAZOTT JELLEMZOINEK ES FUNKCIOINAK LEIRASA:

A

— = =
o e e =

M lektromos hajtas fel/le B A foganty( markolatan talalhatd gombokkal vezérelhet6 B Két emelési sebesség (max.
130 mm/s) pontos pozicionalassal és csokkentett sebesség beallitasanak lehetGségével M Az arboc eloxalt aluminiumbal,
a kocsikeret szerkezeti acélbdl, porszort M IP41 (elektromos iizem(i késziilékek burkolatai &ltal biztositott védelem
mértéke) M A hajtas karbantartdsmentes kialakitdsa csendes fogasszijjal M Lagy START/STOP emeldszerkezet
W Védelem az eszkoz felborulasa ellen, ha a gém blokkolva van M Onzaré fogaskerék a biztonsag garantalasahoz
a hajtas elektromos meghibasodéasa esetén W Akkumulatoros, hatékony és karbantartdsmentes AGM tipust akkumulatorok
alkalmazasa M Beépitett tolt6 24V, amely biztositja az akkumulator hosszi élettartamat a taltoltés elleni védelem miatt
B A konnyedség és a vezetési pontossag olyan jellemzdk, amelyek lehetévé teszik manipuladtorunk mandverezését sziik
és helysziikében |évé teriileteken M Allithatd markolat az egyéni ergonémiai preferenciaknak megfelelsen M A hatsé
kerekek kdzponti rogzitfékkel B Tapegység 115-240 V AC.

MUSZAKI JELLEMZOK

TiPUS M L
EMELESI TARTOMANY Hp [mm] 1600 2000
TERHELHETOSEG [kg] 130

EMELESI SEBESSEG [mm/s] 110

AKKUMULATOROS 9 Ah, 24V DC, tipus AGM

TOLTO Integralt, 115 - 24V AC

TOLTESI IDO [h] 8

MINIMALIS MUNKACIKLUSOK SZAMA 43

ELEKTROMOS VEDELEM IP41

VAZSZERKEZET acél, aluminium

21



IPARI MANIPULATOROK

MEGFOGOK

TARTOK

A SIGMA S.A. 25 éve elismert véllalat a piacon, amely nem szokvanyos és innovativ megkozelitést képvisel a miiszaki
kérdésekben. A piaciigényeknek valé megfelelés érdekében médositott megfogokkal ellatott anyagmozgatasi megoldaso-
kat terveziink és val6situnk meg. Az ipari manipulatorokat a Lublin kdzelében talalhato lengyel gyarban gyartjuk. Sajat
kutatési és fejlesztési részleggel, valamint tapasztalt technolégusokbdl és automatizalasi mérnékdkbdl allé csapattal
rendelkeziink.

A minisztérium &ltal odaitélt Kutatasi és Fejlesztési Kdzpont mindsités lehetové teszi a SIGMA szamara, hogy folyama-
tosan (j termékeket vezessen be az iigyfelek igényeihez igazitva. A legmagasabb mindségli pneumatikus és automati-
zalasi alkatrészeket alkalmazzuk, megbizhaté gyartoktdl.

SZORITO LADA | VAKUUMOS

MEGFOGO MEGFOGO MEGFOGO

FEMLEMEZ CSOMAGOK TEKERCSELT ANYAG

MEGFOGO MEGFOGOJA MEGFOGO

22
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1 7t

MELOHOROG

TENGELY VAKUUMOS HORDO  SIKKEPERNYO, KIJELZO
MEGFOGO MEGFOGO MEGFOGO
|

FEKTARCSA JUTAZSAK KONTENER

MEGFOGO MEGFOGO MEGFOGO

23
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IPARI MANIPULATOROK

26

KUTATASI ES FEJLESZTESI 0SZTALYUNK modern automatizalasi és iranyitési rendszerek, robotika, valamint vezérls- és
mérdeszkozok tervezésére és megvalésitasara szakosodott. A mérndkeink altal végrehajtott projektek jelentts hatassal
vannak {igyfeleink {izleti tevékenységére, novelve az altaluk végzett folyamatok hatékonysagat, eredményességét és
biztonsagat. Minden projektet egyedileg kozelitiink meg, és pontosan megismerjiik az adott technoldgiat, ami lehetévé
teszi a folyamat optimalizalasat. A projekteket az tigyfelek igényeinek megfelel6en, a vonatkozo elGirdsoknak és biztonsagi
kovetelményeknek megfeleléen valésitjuk meg. Tapasztalatunknak és Gszinteségiinknek kdszonhetden, minden kihivasnak
meg tudunk felelni.

ROBOTIKA AKDVETKEZ0

ALKALMAZASOKRA SPECIALIZALODTUNK:
Yaskawa ipari robotok PROGRAMOZASA

Ipari robotok SZERVIZELESE

Robotizélt és automatizalt MUNKAHELYEK o
TERVEZESE ES KIVITELEZESE Egyiittm{ikid6 ROBOTOK — kobotok.

ELEKTRONIKA SZOLGALTATAS

GARANCIALIS ES GARANCIAN TULI JAVITASOK.
ELEKTRONIKUS aramkorok tervezése

NYOMTATOTT ARAMKOR tervezés Gépek biztonsagi AUDITJANAK ELVEGZESE, biztonsagi
rendszerek korszer(isitése.

KEZELES, 0SSZESZERELES és gépkezelés.
CSOMAGOLAS, RAKLAPOZAS és raklaprél valé levétel.

, GEPEK ES GYARTOSOROK, vezérlgrendszerek korszerdisitése.
AUTOMATIZALAS

A KOVETELMENYEK MEGHATAROZASA ES AZ
KONCEPCIOJANAK ELKESZITESE.

Miiszaki tanacsadas a gyartasi folyamatok, gépek
fejlesztése terén, a hatékonyséag novelése

és a meghibasodasok csokkentése érdekében.

GEPEK ES TECHNOLOGIAI BERENDEZESEK
TELJESKORU PLC VEZERLESE (kommunikaci6s
szabvany Profinet, Profibus, Ethernet IP, Modbus TCP,
Modbus RTU, 10-Link). PLC vezérlék programozasa
(Siemens, Allen Bradley, Schneider, IDEC).

IPARI FOLYAMATOK MEGJELENITESE HMI kezelGpanelek
és szamitogépes SCADA éllomasok segitségével.

KAPCSOLASI rajzok készitése.

ESZK0zOK UZEMBE HELYEZESE és funkcionalis tesztelése
—tamogatas az beiizemelési fazisban.

A TERVEZOK TAMOGATASA az eszkézkoncepcid
fejlesztésének szakaszahan.

KEZELOI PANELEK TERVEZESE ES TELEPITESE,
gyarto, ellendrzé és kialakitasa.

IPARI AUTOMATIZALASI ESZK0ZOK K0z06S
rendszerbe torténd integralasa.

KEPZESEK SZERVIZ és miiszaki személyzet szamara.
Pneumatikus rendszerek tervezése.

Vezérlg és MEROESZKOZOK.

ALKATRESZEK MINOSEGELLENORZESERE
szolgalo optikai felismerdrendszerek gyartésa.
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SZABADALMAK
INNOVACIOK

A Lengyel
Szabadalmi Hivatalhoz benyujtott bejelentések 2001 - 2022 kozott

A N
y 4
it R A B BEJELENTES

ELFOGADOTT
SZABADALOM
MEGADp'IT 29
HASZNALATI FOLYAMATBAN LEV(
MINTA SZABADALMI BEJELENTES
MINOSEG
A SIGMA S.A.-nal i
BEVEZETETT ES FOLYAMATOSAN fejlesztett mindségiranyitasi rendszerek.

PN-EN

IS0 9001:2015

MINOSEGIRANYITASI rennszer
PN-EN

ISO 3834'2 remek Fuzics HEGESZTESERE

VONATK0ZO MINOSEGI KOVETELMENYEK
PN-EN

1 5085-2:2007TANUSiTASI szinT CL1

VASUTI JARMUVEK ES ALKATRESZEK HEGESZTESE

NCAGE

2523 H A KATONAI SZABVANY(UGYI, —
MINOSEGUGYI ES KODIFIKACIOS

KGZPONT ALTAL BIZTOSITOTT NATO KERESKEDELMI
ES KORMANYZATI EGYSEGKOD

27



@755MmA°

SIGMA S.A.

Barak 6, 21-002 Jastkow
LENGYELORSZAG

E-mail handlowy@sigmasa.pl
Telefon +48 81 502 33 33
Telefax +48 81 502 25 53

SIGMASA pl

HIVATALOS MAGYARORSZAGI FORGALMAZ0

F&M Solutions Kft.
H-1044 Budapest, Ezred u. 7/I1. B.
Telefon +36 20 772 2557

E-mail fejes.kornel@fmsolutions.hu

www.fmsolutions.hu

Export értékesités
E-mail adam.burdyszek@sigmasa.pl
Telefon +48 734 219 203
Belfoldi értékesités

E-mail dfeldman@sigmasa.pl
Telefon +48 662 122 057






