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INDUSTRIE

SIGMA ist eine private Aktiengesellschaft. Gegriindet von Jan Hajduk am 17. Mai 1996. Unser Hauptsitz befindet sich in der
Region Lubelskie, in der Stadt Barak, Lublin. Dariiber hinaus betreibt SIGMA SILESIA ein Regionalbiiro in Knurow. Das Hauptziel
von SIGMA S.A. ist

,, DIE UMFASSENDE UMSETZUNG NEUER LOSUNGEN "

fiir die Konstruktion und Produktion von Maschinen, Anlagen und maRgeschneiderten technischen Losungen fiir verschiedene
Industriezweige, zum Beispiel Abfallsortierung, Bergbau und Férdertechnik.

Langjéhrige Erfahrung, ein eigenes Technologie- und Konstruktionsbiiro, ein moderner Maschinenpark, hochqualifiziertes
Personal und eine enge Zusammenarbeit mit Forschungs- und Entwicklungseinheiten und Universitdten, ermdglichen es
SIGMA, innovative Losungen, die jeweils auf die individuellen Bediirfnisse der Kunden zugeschnitten sind, umzusetzen und
aufrechtzuerhalten itm héchste Qualitét der Produkte zu erreichen.

Seit

Durch die Kombination jahrelanger Erfahrung und der Fdhigkeit, die genauen Anforderungen unserer Partner
zu analysieren, bieten wir Effizienz und Funktionalitat der vorgeschlagenen Losungen. Es wird eine breite Palette von
Produkten hergestelit, die es SIGMA ermdglichen, fortschrittliche technische Systeme fiir den Transport, die Handhabung
und die Verpackung von Materialien anzubieten.

SIGMA S.A. verfiigt iiber umfangreiche Erfahrung in der Herstellung und Lieferung von Maschinen und Anlagen nach
Argentinien, Tschechien, Tiirkei, Bosnien, Kolumbien, Mexiko und an vielen Standorte in ganz Polen. SIGMA S.A. ist als
angesehener Marktfiihrer anerkannt.

SIGMA S.A. kooperiert mit mehreren globalen Partnern wie CATERPILLAR, SANDVIK, FAMUR, FESTO, 4HANDLING GROUP,
ALSTOM, AEROLIFT, YASKAWA, DRAGFLOW, FLS, ROSENDAHL, BROTJE.

SIGMA verfiigt iiber umfangreiches Know-how bei der Bereitstellung malBgeschneiderter Losungen fiir viele
Unternehmen und Branchen, bei denen die individuellen Anforderungen jeder Anwendung beriicksichtigt werden.
Von SIGMA hergestellte technologische Linien werden in vielen Werken in Polen eingesetzt

Eine kontinuierliche dynamische Entwicklung des Unternehmens SIGMA wird durch das Handeln nach einer klaren
Entwicklungsstrategie, eine gezielte transparente Personalpolitik und Fiihrungsstruktur gewahrleistet.
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siava LIFT T

Umfassende Implementierung von neuen Lésungen

SIGMA LIFT IT der ergonomische Griff, dank dem das Heben von
Lasten schnell, einfach und miihelos erfolgt. Er ist die perfekte
Ldsung fiir Distributionszentren und Lager, wo ein reibungsloser
und effektiver Betrieb erforderlich ist LIFT IT, ausgestattet mit
einem Vakuumgreifer, ermdglicht den Transport von Kartons,
Gepéck und Taschen. Die Standardversion enthélt einen
zusétzlichen Haken, der eine einfache Handhabung zum Beispiel
von Eimern oder Kanister {iber dessen Griff ermdglicht

STANDARDGREIFER

Vakuumgreifer
fiir Beutel/Séacke

Gabelgreifer
fiir Paletten

Vakuumgreifer
mit einem Saugnapf

Vakuumgreifer
fiir Pakete

Wie es funktioniert?

Nach dem und Andriicken des Halters auf die Ladegutoberflache wi
einen proportionalen Auf-/Ab-Trigger mit den Steuertasten angehoben. Der Bediener entscheidet, wann und wie schnell
angehoben wird. Je stérker Sie driicken, desto schneller bewegen Sie sich. Zusammen mit der freien Rotation der Last er-
leichtert es das schonende und prézise Absetzen der Last.

Hauptvorteile

UMFASSENDE IMPLEMENTIERUNG NEUER LOSUNGEN

Adapter zum
schnellen
Wechseln

und Einbauen

neuer Greifer

Sicherheit

Merkmale des Griffs,

die vom Bediener ausgefiihrt werden:

M Steuerung der Aufwérts-/Abwartsbewegungen
B Vakuumgreifer ein-/ausschalten

Weitere Merkmale des Systems:

B Anzeige Druckluftversorgung

B Lastaufnahmesignal

B Manometer - Anzeige des Vakuumniveaus

B Reduzierstiick mit Absperrventil

B Hubbegrenzungssystem des Greifers
bei Lastverlust Verhindert Hochschnellen
des Greifers

B Automatisches Absenken bei Medienausfall
(Strom; Druckluft)

M Kontrolle des Vakuumniveaus

rd das Vakuum aktiviert. Die getragene Last wird durch

Der Vakuumgreifer ist unverzichtbar fiir eine hohe Arbeitseffizienz bzw. Leistung. Seine Vielseitigkeit und die Fahigkeit zum
schnellen Umriisten ermdglichen es, Lasten mit ebenen oder unebenen Oberflachen fiir verschiedene Anwendungen und
Gewichte zu handhaben. Wir bieten eine Reihe von Standard-Vakuumlésungen mit einem, zwei, vier ader mehr Saugnépfen

an, und falls die Standardldsung nicht ausreicht, konstruiert und
zugeschnittenen Greifer.

fertigt unser Team den speziell auf lhre Bediirfnisse
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INDUSTRIE MANIPULATOREN

MANIPULATOR
SIGMA

Qy"’mff% Der Manipulator SIGMA ML ist mit pneumatischem Antrieb und integriertem Hubseil
x = 50 ausgestattet. Dieser Manipulator wird zusammen mit dem individuell konstruierten und
= gefertigten Greifer in Anwendungen rund um das Palettieren oder Depalettieren eingesetzt.

Er kann in allen Industriezweigen eingesetzt werden, in denen eine Steigerung der

y?*BE'T"'ﬁz% Arbeitseffizienz erforderlich ist, von der Holzindustrie bis zur Lebensmittelindustrie, aber
g ] 3000 auch innerhalb von Arbeitsplétzen in ATEX-Zonen. Der Manipulator ist mit einer kippsicheren
0, ﬁm‘: Bodenplatte und einer Teleskop-/Auslegersdule ausgestattet, und kann mit einem Gabelstapler

oder einem Palettenheber leicht an jeden Ort und in jeden Bereich bewegt werden.



PARAMETER

ML - SK
SAULENMONTIERT

Max. Hr Min. =

Arbeitsbereich

ML - SP :
DECKENBEFESTIGT /STATIONAR

Verfahrweg
—\ |
. v T
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ML - MK
SAULENBEFESTIGT-MOBIL

|

ANANAN
VVVVV

e
x

Arbeitsbereich

ML-PJ
VERFAHRBAR IN KRANBAHNSYSTEMEN

T e |

Anschluss-/Montageplatte

Min.
Arbeitshereich

R Min. R Max.

g

T

Transporthebewagen

Min.
Arbeitshereich

R Min. R Max.

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

TRAGLASTF [N]

HUBBEREICH [mm]

MINIMALER ARBEITSRADIUS R min [mm]
MAXIMALER ARBEITSRADIUS R max [mm]

35 50
300 - 1800 300 - 1800
525 300
3000 2000
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INDUSTRIE MANIPULATOREN

MANIPULATOR
SIGMA

L-Z

Q&SS 0p »

:f%* 250

BEITs,

¥ % Der Manipulator SIGMA ML-Z ist eine ideale Alternative zu Krénen und einfachen Hebezeugen.
0 R 6000 Ee ermdglicht das Heben und Handhaben der Last unter voller Kontrolle des Bedieners.
! inmm Das Gerédt wird nur mit Druckluft versorgt, die maximale Traglast betrégt 250 kg.

sny



PARAMETER
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ML - ZK SAULENMONTIERT

ML - ZP MONTAGE UBER WANDKONSOLEN

R Min.

|

Hr Min. =
2000 mm

Arbeitshereich

R Min. R Max.

AR
=YV

Arbeitsbereich Hp

R Max.

ML - ZJ IN KRANBAHNSYSTEMEN VERFAHRBAR

5
\UJ

Min. Hp Arbeitsbereich

i
M

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

TRAGLASTF [N]

HUBBEREICH [mm]

MINIMALER ARBEITSRADIUS R min [mm]
MAXIMALER ARBEITSRADIUS R max [mm]

250
300- 2100
450 - 650

2000 - 6000
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INDUSTRIE MANIPULATOREN

MANIPULATOR
SIGMA

Der SIGMA XS MANIPULATOR - einfach zu bedienender pneumatischer Balancer mit

g R E 3000 Schwenkarm, entwickelt und hergestellt fiir die Aufnahme von Lasten in jede Richtung bis
0 inmm zu 180 kg.



PARAMETER

XS - SK SAULENMONTIERT-STATIONAR

Arbeitsbereich

R Min. R Max.

/4 N

XS - SP DECKENBEFESTIGT STATIONAR

H'p Arbeitsbereich

R Min. R Max.

r N
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XS - MK SAULENBEFESTIGT-MOBIL

N

W g
| P

R Min.

ré

Arbeitsbereich

R Max.

N

R Min.

S

Arbeitsbereich

R Max.

=

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

TRAGLASTF [N] 50

HUBBEREICH [mm] 1700
MINIMALER ARBEITSRADIUS R min [mm] 850
MAXIMALER ARBEITSRADIUS R max [mm] 3000

90
1400
700

2500

125
1100
600
2000

180
800
500
1500
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INDUSTRIE MANIPULATOREN

MANIPULATOR
SIGMA

Q&SS 0p s

s@ 0,6

SFAH,
=%,
:; % 230
Der SIGMA S MANIPULATOR — ein smartes Handhabungsgeréat, mit dem Lasten bis zu 230 kg

BEITs,
¥ % gehandhabt werden kénnen. Die geringe GroRe und die Maglichkeit, die aufgenommene

3500 Last auszugleichen bzw. zu balancieren, machen jede Anwendung mit dem SIGMA S
0| in mm MANIPULATOR effektiv und einfach.

MAY
=
s



PARAMETER

S - SK SAULENMONTIERT-STATIONAR

Arbeitsbereich

i

R Min. R Max.

N

S - SP DECKENBEFESTIGT STATIONAR

Hp Arbeitsbereich

4

R Min. R Max.

Cs
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S - MK SAULENBEFESTIGT-MOBIL

Arbeitsbereich

R Min. R Max.

Y N

S - PJ IN KRANBAHNSYSTEMEN VERFAHRBAR

Verfahrweg

Laufwagen

Ho Arbeitsbereich

R Min. R Max.
4 2

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

TRAGLASTF [N]

HUBBEREICH [mm]

MINIMALER ARBEITSRADIUS R min [mm]
MAXIMALER ARBEITSRADIUS R max [mm]

80
1850
1000
3500

120 160 230
1600 1300 1080
850 750 650
3000 2500 2000
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INDUSTRIE MANIPULATOREN

MANIPULATOR
SIGMA

Der SIGMA M MANIPULATOR — optimiertes Design des starren Armsystems (Kraftarm),
ermdglicht das Tragen schwerer Lasten in Bereichen mit relativ niedrigen Decken und einem
niedrigen Auslegerradius (Lastarm).



PARAMETER

M - SK SAULENMONTIERT-STATIONAR

R Min.

Y

Arbeitsbereich

R Max.

N

M - SP DECKENBEFESTIGT STATIONAR

Min. Hp A

R Min.

/4

rbeitsbereich

R Max.

N

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

TRAGLASTF [N]
HUBBEREICH [mm]

MINIMALER ARBEITSRADIUS R min [mm]
MAXIMALER ARBEITSRADIUS R max [mm]

100
2300
1100
4000
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M - MK SAULENBEFESTIGT-MOBIL

150
2000
1000
3500

R Min.

Arbeitsbereich

R Max.

N

A

R Min.

4

rbeitsbereich

R Max.

N

230

1700
850
3000

330 470

1400 1100
750 650
2500 2000
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INDUSTRIE MANIPULATOREN

MANIPULATOR
SIGMA

5S04
=%

(=]
=\Uwa 08

‘Sg.ﬁr'ﬁfff%

EIT,

-’g‘s § Der Manipulator mit variablen und einstellbaren Lastaufnahmemitteln erméglicht es dem

g R 4000 Bediener, die Last einfach, schnell und prézise zu handhaben. Automatisierungs- und

0 inmm Pneumatikkomponenten von zuverldssigen Herstellern auf hdchstem Niveau machen die
Leistung des Manipulators absolut sicher.

Sﬂ\ﬁsb



PARAMETER

L - SK SAULENMONTIERT-STATIONAR

I o 300°
//'\ C

T R
/@;/'/ '/_Iw ==l @
O

—_Eiﬁt‘

Arbeitsbereich

R Min.

R Max.

Y

~

L - SP DECKENBEFESTIGT STATIONAR

Anschluss-/Montageplatte

Hr
Min. Hp

Arbeitsbereich

R Min.

4

R Max.

b
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L - MK SAULENBEFESTIGT-MOBIL

Arbeitshereich

R Min.

R Max.

Y

N

L - PJ IN KRANBAHNSYSTEMEN VERFAHRBAR

k

Verfahrweg

Laufwagen

Arbeitsbereich

R Min.

ot

R Max.

s

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

TRAGLASTF [N]

200
HUBBEREICH [mm] 2300
MINIMALER ARBEITSRADIUS R min [mm] 1150
MAXIMALER ARBEITSRADIUS R max [mm] 4000

280

400 530 700
2000 1700 1400 1100
1050 850 750 650
3500 3000 2500 2000
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INDUSTRIE MANIPULATOREN

MANIPULATOR
SIGMA

Dieser pneumatische Manipulator ist fiir den Einsatz in der Schwerindustrie konzipiert.
o\ & Um die Ergonomie der Handhabung der Lasten zu verbessern, wurde eine Rotationsunterstiitzung
LT in der Sdulenachse integriert.



PARAMETER

XL - SK

SAULENMONTIERT-

STATIONAR

UMFASSENDE IMPLEMENTIERUNG NEUER LOSUNGEN

A

XL - SP DECKENBEFESTIGT STATIONAR

300°

R Min.

'

Arbeitshereich

R Max.

XL - PJ IN KRANBAHNSYSTEMEN VERFAHRBAR

R Min.

/e

Arbeitshereich

R Max.

N

Hp Arbeitsbereich

R Min. R Max.

' N

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

TRAGLASTF [N]
HUBBEREICH [mm]

MINIMALER ARBEITSRADIUS R min [mm]
MAXIMALER ARBEITSRADIUS R max [mm]

280
2300
1650
4500

400 550 750 950
2000 1700 1400 1100
1400 1250 1000 900
4000 3500 3000 2500
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INDUSTRIE MANIPULATOREN

MANIPULATOR
SIGMA

%,
@ o
£} 1500

3 13 2 4500

Dieser pneumatische Manipulator ist fiir den Einsatz in der Schwerindustrie konzipiert.
A & Um die Ergonomie der Handhabung der Lasten zu verbessern, wurde eine Rotationsunter-
LT stiitzung in der Séulenachse integriert.
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PARAMETER

XXL - SK
SAULENMONTIERT-
STATIONAR

Arbeitsbereich

R Min. R Max.

N

XXL - SP DECKENBEFESTIGT STATIONAR

Hp Arbeitsbereich

Hp Arbeitshereich
R Min. R Max. R min. R Max.

Ve N L N

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

TRAGLASTF [N] 550 750 950 1200 1500
HUBBEREICH [mm] 1700 1500 1250 1100 950
MINIMALER ARBEITSRADIUS R min [mm] 1250 1100 1000 900 750
MAXIMALER ARBEITSRADIUS R max [mm] 4500 4000 3500 3000 2500
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INDUSTRIE MANIPULATOREN

SIGmove

ELEKTROMOBILE LIFTER




UMFASSENDE IMPLEMENTIERUNG NEUER LOSUNGEN

BESCHREIBUNG
EIGENSCHAFTEN UND FUNKTIONEN UNSERES
ELEKTROMOBILEN LIFTERS TYP: SIGMOVE:

B Elektrischer Antrieb fiir die Auf/Abwirtshewegung gesteuert
durch Tasten am Bediengriff

B Zwei Stufen Hubgeschwindigkeit (max.130mm/s)
mit préziser Positionierung und Mdglichkeit die Drehzahl einzustellen

B Der Mast besteht aus eloxiertem Aluminium,
der Fahrwerk-Rahmen aus Stahl, Pulverlack

B P41 (internationale Schutzkennzeichnung)

B Wartungsfreie Auslegung des Antriebs mit leisem Zahnriemen

B Soft-Start/Stopp-Hebemechanismus
B Schutz vor Umkippen des Gerits, wenn der Ausleger blockiert ist

B Selbsthemmendes Getriebe zur Gewdhrleistung der Sicherheit
bei elektrischem Ausfall des Antriebs

B Batteriebetriebene, effiziente und wartungsfreie AGM-Batterien

M Integriertes Ladegerat 24V XA__f[jr lange Lebensdauer
der Batterie durch Schutz vor Uberladung

M Einfacher und stabiler Aufbau sind Merkmale, die es ermdglichen,
unseren Manipulator in engen und platzbegrenzten
Bereichen zu mandvrieren.

M Verstellbarer Griff nach individuellen ergonomischen Vorlieben

M Zentraler Mechanismus der Hinterradsperrfunktion

B Stromversorgung 115-240 V AC

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

M L XL
BAUHOHE [mm] 1975 2375 2775
HUBBEREICH [mm] 1600 2000 2400
TRAGFAHIGKEIT [kg] 140
ANTRIEBSTYP Electric
MAX. HUBGESCHWINDIGKEIT [mm/s] 130
BLOCKADE DER HINTERRADER Zentralmechanismus
LASTSCHWERPUNKT [mm] 400
MATERIAL Stahl, Aluminium
OBERFLACHENBEHANDLUNG Pulverbeschichtung, Eloxierung

SANFTANLAUF START/STOP -FUNKTION Ja
INTERNATIONALE SCHUTZKLASSE IP41
LADEGERAT Integriert
STEUERUNG/LENKUNG Steuerpult auf/ab

SIGMASA.pl



INDUSTRIE MANIPULATOREN

GREIFERHALTER

Seit 25 Jahren ist SIGMA S.A. auf dem Markt als Unternehmen anerkannt das einen unkonventionellen und innovativen
Ansatz in technischen Fragen vertritt. Um den Marktanforderungen gerecht zu werden, konzipieren und realisieren wir
Materialflussldsungen mit angepassten Greifern. Industrielle Manipulatoren werden in unser Fabrik in der Nahe von
Lublin hergestellt. Wir verfiigen {iber eine eigene F & E-Abteilung und ein erfahrenes Team von Technologen und
Automatisierungsingenieuren.

Der Titel "Forschungs- und Entwicklungszentrum", der vom Minister der Regierung verliehen wird, erméglicht es SIGMA,

sténdig neue Produkte zu implementieren, die auf die Bediirfnisse der Kunden zugeschnitten sind. Wir verwenden
qualitativ hochwertige Pneumatik- und Automatisierungskomponenten von zuverldssigen Herstellern

KLEMMGREIFER KISTENGREIFER VAKUUMGREIFER

(AUSSEN- UND INNENGREIFSYSTEME)

@ Wl

BLECH/HOLZ PAKET/KARTONAGEN SPULEN-

und KUNSTSTOFFPLATTENGREIFER und KISTENGREIFER und COILSGREIFER




UMFASSENDE IMPLEMENTIERUNG NEUER LOSUNGEN

FASSGREIFER GABELGREIFER HAKENGREIFER

HALTER / BEFESTIGUNG

ACHSEN-U

WELLENGREIFER  FASS/EIMER/HOBBOKS- TV-GREIFER

HALTER / ANBAUGERAT VAKUUMGREIFER

BREMSSCHEIBENGREIFER JUTESACK BEHALTER- DREHGREIFER

GREIFER (HEBEN- UND ENTLEEREN)

SIGMASA pl
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INDUSTRIE MANIPULATOREN

Unsere FORSCHUNGS- UND ENTWICKLUNGSABTEILUNG ist spezialisiert auf die Konzeption und Implementierung
moderner Automatisierungs- und Steuerungssysteme, Robotik sowie Steuerungs- und Messgeréte. Projekte, die von
unseren Ingenieuren durchgefiihrt werden, haben erhebliche Auswirkungen auf die Geschéftstétigkeit unserer Kunden
und erhéhen die Effizienz, Effektivitdt und Sicherheit der von ihnen durchgefiihrten Prozesse. Wir gehen jedes Projekt
individuell an und lernen die vorgegebene Technologie genau kennen, was es erlaubt, den Prozess zu optimieren. Wir
filhren die Projekte durch, die den Bediirfnissen des Kunden in Ubereinstimmung mit den geltenden Vorschriften und
Sicherheitsanforderungen entsprechen. Dank unserer Erfahrung und Offenheit sind wir in der Lage, jede Herausforderung
zu meistern.

ROBOTERTECHNIK WIR SPEZIALISIEREN

UNS AUF FOLGENDE ANWENDUNGEN:
PROGRAMMIERUNG von Yaskawa Industrierobotern
SERVICE von Industrierobotern HANDHABUNG, MONTAGE und Maschinenbedienung

Konzeption und Durchfiihrung der ROBOTISIERTEN VERPACKUNG, Pelamisrungund:lapalettisrung
UND AUTOMATISIERTEN ARBEITSPLATZE Kollaborative ROBOTER - COBOTS

ELE KTRON IK D I EN s GARANTIE- UND NACHGARANTIESERVICE

der industriellen Automatisierung
Entwurf von ELEKTRONISCHEN SCHALTUNGEN Durchfiihrung von SICHERHEITSAUDITS fiir Maschinen
PCB-Design

MODERNISIERUNG von Sicherheitssystemen

AUTOMATISIERUNG

FESTLEGUNG DER ANFORDERUNGEN

UND VORBEREITUNG

DES STEUERUNGSSYSTEM-KONZEPTS.

Technische Beratung im Rahmen von
Produktionsprozess- und Maschinenverbesserungen,
um die Effizienz zu steigern und Ausfallraten

zu reduzieren.

AUFBAU UND ERSTELLUNG VON SPS-STEUERUNGEN
von Maschinen und technologischen Anlagen
(Kommunikationsstandard Profinet, Profibus,

Ethernet IP, Modbus TCP, Modbus RTU, 10-Link).

PROGRAMMIERUNG von SPS-Steuerungen
(Siemens,Allen Bradley,Schneider, IDEC).

VISUALISIERUNG INDUSTRIELLER PROZESSE
mit HMI-Bediengerdten und Computer-SCADA-Stationen.

ENTWURF von Schaltplanen.

INBETRIEBNAHME UND FUNKTIONSTESTS VON GERATEN
— Unterstiitzung in der Anlaufphase.

ENTWURF UND INSTALLATION von Bedienpanels,
Produktions-, Steuerungs- und Messarbeitsplédtzen.

SCHULUNGEN lhres Service- und technisches Personal.
AUSLEGUNG pneumatischer Systeme.
STEUER- und Messgeriéte.

DURCHFUHRUNG DER BILDVERARBEITUNGSSYSTEME
zur Kontrolle der Qualitét der hergesteliten Elemente.
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PATENTE
INNOVATIONEN

Anmeldungen des

polnischen PATENTAMTS zwischen 2001und 2021
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URZAD PATENTOWY
RZECZYPOSPOLITE] POLSKIES

BBNEHéUN%EN
ERTEILTE PATENTE

31 7

GEWAHRTE PATENTANMELDUNGEN
GEBRAUCHSMUSTER NOCH ANHANGIG

ZERTIFIKATE
QUALITAT

Implementiert und stiandig verbessert

QUALITATSMANAGEMENTSYSTEM bei SIGMA SA.

PN-EN

IS0 9001:2015

QUALITATSMANAGEMENTSYSTEME
PN-EN

I S 0 3834'2 QUALITATSANFORDERUNGEN FUR DAS

SCHMELZSCHWEISSEN VON METALLISCHEN WERKSTOFFEN
PN-EN

1 5085-2:2007ZEHTIFI2IEHUNGSSTUFE CL1

SCHWEISSEN VON SCHIENENFAHRZEUGEN UND BAUTEILEN

NCAGE

2523"' NATO-CODE FUR
KOMMERZIELLE UND STAATLICHE STELLEN,
DER VOM MILITARZENTRUM FUR STANDARDISIERUNG,

QUALITAT UND KODIFIZIERUNG
BEREITGESTELLT WIRD

SIGMASA.pl
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SIGMA S.A.
Barak 6, 21-002 Jastkow, Polen

Telefon: +48 81 502 33 33
Fax: +48 81 502 25 53
E-Mail: handlowy@sigmasa.pl

SIGMASA pl

VERTRIEB EXPORT

E-Mail: adam.burdyszek@sigmasa.pl
Telefon: +48 734 219 203

VERTRIEB POLEN

E-Mail: wojciech.gurdziel@sigmasa.p!

Telefon: +48 795 577 845

European Rzeczpospolita European Union

Funds P European Regional
olska
5 Eastern Poland - Development Fund






